Szczegolowa Specyfikacja Techniczna
Wykonania i Odbioru Roboét



ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ZIEMNE

I. Roboty przygotowawcze
1. Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych

Roboty pomiarowe dla budowy parkingu przyjeto przy powierzchniowych robotach ziemnych, oraz korytach
przy nawierzchniach placow postojowychi wynosza:

Razem powierzchnia ha = 0,140

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z budowa miejsc postojowych i drég manewrowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi drog i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania , powinny mieé
$rednicg od 0,15 do 0,20 m i dhugosc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dhugosei od
0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okolo 0,50 m i przekro6j prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity ,

- niwelatory,

— tyczki,

- laty,

— tadémy stalowe, szpilki.

4. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.



Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow gléwnych (lub) reperéw roboczych. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w
dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzgdnych okre$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica
robét ziemnych.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwiazanych z wykonaniem robét i obiektow
towarzyszacych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

6. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest ha (hektar) odtworzonej powierzchni w terenie. Dla budowy parkingu wynosi ogélem
0,14ha

8. ODBIOR ROBOT
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem powierzchni w terenie nastepuje na podstawie szkicow ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania robdt obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych powierzchni i punktéw wysokosciowych,

— uzupelnienie powierzchni dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
Cena ta wynosi dla parkingu zgodnie z poz. kosztorysowa — 302,04 zt za 0,14ha

I1. Roboty ziemne
1. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
parkingu o nawierzchni utwardzonej pomigdzy budynkiem potozonymi przy ul. Focha 31 i 33 w Przemyslu

i obejmuja:

a. roboty ziemne w gr kat I-IV mechaniczne w ilosci 982,85m”.( usunigcie warstwy humusu)

b. roboty ziemne mechaniczne w gr. kat. I — IV w iloci | 164,10m’ ( wykonanie koryta)

c. roboty wykonczeniowe w ilosci 32,35m’ (rozécielenie ziemi przed wykonaniem trawnikow)

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Rodzaj gruntu
Roboty ziemne przy budowie parkingu beda prowadzone w gruncie kat I - IV recznie i mechanicznie .



budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odklad.
Zapewnienie terenow na odkiad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w
kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnosé
wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z

nastgpujacego sprzetu do:

~ odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Transport gruntéow

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczenn Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wcze$niej zaakceptowane
na pi$mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Dokladnoé¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny byé wieksze niz £ 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 1 cm i -3 cm.
Szerokos$¢ korpusu nie moze réznic¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm, a krawedzie korony
parkingu i drég manewrowych nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

5.2. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktore
zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwala
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami i mieszkancami przyleglych posesji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.1. Sprawdzenie odwodnienia

Szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2. Badania do odbioru kerpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz+ 10 cm.
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 ecm
lub +1 cm.

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.



Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm

lub +1 cm.

Wskaznik zageszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu( KR-1).

7. OBMIAR ROBOT

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

III. Warstwa dolna z kruszywa naturalnego gr.15c¢m

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres prac obejmuje wykonanie warstwy podbudowy dolnej(odsaczajacej) z kruszywa naturalnego gr 15cm —
w,ilosci 1107,2m’

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dla materialéw

2.1.1. Material na warstwe odsaczajaca
Na warstwg odsaczajaca nalezy stosowac:
— zwir (pospotka) i mieszanke wg PN-B-11111,

3. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania

Z nastepujacego sprzetu:

a) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialéw

Transport materiatéw powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo naturalne powinno by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa odsaczajaca powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosdci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1I). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.

5.2. Utrzymanie podbudowy

Warstwa (odsaczajaca) dolna po wykonaniu, a przed utoZzeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa warstwe do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy odsaczajacej obciaza Wykonawce robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szerokos¢ warstwy dolnej(odsaczajacej)

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 e¢m, -5 cm.
6.2. Rownos¢ warstwy odsaczajacej

Nieréwnosci podiuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 5-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 .
Nierdwnosci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 5-metrowa latg.
Nieréwnosci warstwy odsgczajacej nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3. Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
z tolerancja + 0,5 %.

6.4. Rzedne wysokosciowe warstwy odsaczajacej

Roznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm, -2 cm.

6.5. Uksztaltowanie osi warstwy odsaczajacej

0§ warstwy odsaczajacej w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz £ 5 cm.

6.6. Grubos¢ warstwy dolnej( odsaczajacej)
Grubo$é warstwy odsaczajacej nie moze sie ro6zni¢ od gruboéci projektowanej o wigcej niz +10%, -15%.
6.7. Niewlasciwa warstwy odsaczajacej

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglegdem grubosci, Wykonawca wykona naprawe warstwy
odsaczajacej. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
gleboko$é, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupeinione nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) warstwy dolnej (odsgczajacej) i wynosi dla w/w zadania
ogblem 1107,20m’

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InzZyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

IV. Podbudowa z tluczni

1. Zakres rob6t objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z thucznia kamiennego gr. 15cm po zaggszczeniu.

Podbudowe z ttucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej,
jako:- podbudowe zasadnicza na powierzchni 1107,20 m’,

Podbudowa z thicznia kamiennego stanowi cze$¢ konstrukcji nawierzchni skladajaca sig z gléwnej warstwy z
thucznia i klinca kamiennego.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-8-96023 i PN-5-06102/1997 , sa:
— kruszywo lamane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,



— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 :
— thuczen od 0-31 mm,

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 , okre$lonymi dla:
— klasy co najmniej 11 - dla podbudowy zasadniczej,

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu,
bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) rowniarek lub ukfadarek kruszywa do rozkladania tlucznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klinca,

¢) walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcoéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem,
e) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,

f) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koficowego dogeszczenia,

g) przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podbudowa thuczniowa powinna by¢ ulozona na dolnej warstwie podbudowy
5.2. Wbudowywanie i zagegszezanie kruszywa

Kruszywo grube powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu ukladarki albo
réwniarki. Grubos$¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i
zaklinowaniu osiagnela grubosé projektowana.

Przy wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozy¢ kruszywo
drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzyé walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowg zageszczarka wibracyjna o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m”. Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypehione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne,
operacje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo
drobne przestanie penetrowa¢ warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
Jjest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

6.1.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.1.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 5-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04 ,
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 5-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.1.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z
tolerancja = 0,5 %.

6.1.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé¢
+1cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm
6.1.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,

6.2. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.2.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.1, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane
na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelna grubos¢, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.2.2. Niewlasciwa grubosé¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé,
zgodnie z decyzja InZyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena gruboéci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia kamiennego, ktéra wynosi
dla projektowanej drogi 1107,20m’,

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

IV. krawezniki i ulozenie nawierzchni kostki betonowej i plyt azurawych



1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) w tym punkcie sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonaniem kraweznikéw . nawierzchni z kostki betonowej oraz nawierzchni drog
manewrowych z elementéw betonowych azurowych.

1.1. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem:
- krawgznikow betonowych 100x30x15 na tawie betonowej z oporem — 297,30mb

- nawierzchni z plyt betonowych azurowych —na podsypce piaskowej gr 3cm — 888,40m’

- nawierzchni miejsc postojowych z kostki betonowej — 218,80m” ,

-przefozenie istniejacej nawierzchni miejsc postojowych i drég manewrowych — 135,00m’

2.Materialy
2.1. Krawezniki

Materiatami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
materialy do wykonama tawy pod krawezniki.
I(rawq:kal powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/04
Nalezy zastosowa¢ krawezniki drogowe, prostokatne scigte— rodzaj ,a”, jednowarstwowe o wymiarach
15x30x100.

2.3. Kostka betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow. Powierzchnia gérna kostek powinna
by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgénigcia nie powinny przekraczaé 2 mm dla kostek
o grubosci < 80 mm.

Do wykonania nawierzchni miejsc postojowych zastosowa¢ betonowa kostke brukowa o grubosci
60mm.Tolerancje wymiarowe wynosza:

— na dlugosci + 3 mm,
— na szerokosci +3 mm,
— na grubosci + 5 mm.

Kolor kostki to: szary i czerwony.

3.Sprzet

3.1. Krawezniki

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. Transport

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku,



Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja techniczng
5.2. Ustawienie kraweznikéw betonowych

Swiatto (odlegloé¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 c¢m, a w przypadkach
wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie™ scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwiekszone do 16
cm.

5.3. Ukladanie nawierzchni parkingu z betonowych kostek brukowych oraz drog z plyt
azurowych

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce cementowo piaskowej gr. 3cm w taki spos6b, aby szczeliny miedzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukfada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po uloZeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnig utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamie$¢ nawierzchnig. Miejsca
postojowe z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymagaja pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania,

6. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robot
6.1. Krawezniki

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci

wykopu wynosi £ 2 cm.

a) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktoére wynosi +
1 cm na kazde 10 m ustawionego kraweznika,

b) rownos¢ gérnej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przytozenie w dwaoch punktach na kazde 10 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym prze$wit pomigdzy gérna powierzchnia kraweznika i przylozona
fata nie moze przekraczac¢ 1 cm,

c) dokladnos¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na pelna
glebokosc.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 15 do
30 m® nawierzchni parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 20 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

6.1.2. Badania w czasie robot

W czasie robot zwigzanych z wykonaniem $cieku z prefabrykatow nalezy sprawdzac:
—  wykop pod tawe,

— gotowa fawe,

— ustawienie kraweznika,

Nalezy sprawdza¢, czy wymiary wykopu sa zgodne z dokumentacja projektowa oraz zageszczenie podloza na
dnie wykopu. Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm.

6.2.Nawierzchnia z kostki betonowej i plyt azurowych

Jezeli jest mowa o kostce betonowej wszystko dotyczy réwniez plyt azurowych.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych posiada
aprobate techniczna.

Sprawdzenie podloza i podsypki polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa

Sprawdzenie prawidfowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa:

— pomierzenie szerokosci spoin,



— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy lata co najmniej raz na kazde 15 do 30 m* utozonego
parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 15 m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit
pod lata 5 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm. Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za
pomoca niwelacji, biorgc pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 20 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3

cm.

Sprawdzeme przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 15 do
30 m* nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 20 m. Dopuszczalne odchylenia od

projektowanego profilu wynoszg + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa dla kraweznikéw

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego i wynosi 297,30mb.

7.2. Jednostka obmiarowi nawierzchni parkingu

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej kostki betonowej. Dla
zdania przewidziano utozenie 218,80m* nawierzchni z kostki oraz 888,40m® nawierzchni z plyt azurowych.

8. Odbiér robét
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod tawe,

wykonanie fawy,
wykonanie oporu.

9.

PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy dla kraweznikow

E i B B e

10.
11.
12

13.
14.

15.

16.

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021

PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08

BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Roboty betonowe i Zzelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.



9.3. Normy dla nawierzchni z betonowej kostki

1.

w

L

PN-B-04111

PN-B-06250
PN-B-06712
PN-B-19701

PN-B-32250
BN-68/8931-01

Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.



